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4. 概要
６軸力センサ情報を格納するデータ型

5. 提案理由
力センサはヒューマノイドには一般的なセンサであるがOpenRTMには対応するデータ型が存在していなかったため．

6. 仕様

Wrench
struct{
Time tm
Vector3D force
Vector3D torque}

7. 提案が後方互換性に及ぼす影響

なし

8. その他特記事項
型の名前をWrenchにするかTimedWrenchにするか議論が必要．InterfaceDataTypes.idlをみるとセンサに対応するデータ型はTimedはついていない．
