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去年千葉⼯業⼤学がお持込
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Yoshida/Nagano2013.11.06〜09P-21060
(A3出⼒)PRODUCTION

START DATE 2013.10.21

⼩間サイズ：W27000ｘD15000 ⾼さ：3.6ｍ以内1mセットバック4.5m以内 開⼝：？

2013国際ロボット展

NEDO(独⽴法⼈新エネルギー・産業技術総合開発機構）


