
サマーキャンプを通して	
  
	
   	
   	
   	
  学びたいこと	
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参加理由について	


修士論文にRTミドルウェアを使用するため	
  
スキルアップを目的とした参加	




参加理由について	

研究内容として	
  

センサ1	


センサ2	


センサ3	


制御対象	
環境	


外部環境を複数	
  
	
  のセンサで収得	


入力されたデータから	
  
	
  制御対象を動作させる	


研究ではロボットハンドを制御させる	
  



サマーキャンプで取り組みたい内容	


前述した通り複数のセンサを接続	
  
それに応じた行動を制御対象に行わさせたい	


出典：RT	
  ROBOT	
  SHOP	
 出典：HOKUYO	
 出典：open	
  RTM-­‐aist	


Minis9ckコンポーネント	
移動用ロボット	
 測域センサ	


今回はこのようなセンサとロボットを利用したいと考えている	



