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今までRTミドルウェアで動かした 
ロボット/システム	


• Kobuki 
• NAO 
• AR.Drone 
• Kinect 
• URG 
• 地図作成(slam) 
• OpenCVを用いた人検出コンポーネント 



この合宿で取り組んでみたいこと　その１	


• AR.Drone2.0 
で撮影する動画を、Google 
Cardboard上でリアルタイム
で表示させる。 

• AR.Drone　フランスの
Parrot社が開発したクアッド
コプター 

• AR.Drone APIが公開され
ている 



Google Cardboard	

• Google I/O 2014 で配布され
た、段ボールとスマートフォン
で作れるヘッドマウントディス
プレイ 

• ヘッドトラッキング機能を使っ
てAR.Droneの向いている方
向を変えられるようにする。	



